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Выдержка из работы


последовательности (1 ≤ Xh ≤ N).

1.7.7 Программный комплекс должен обеспечивать два режима работы:

а) режим \"Обзор\";

б) режим \"Подробно\".

1.7.8 В режиме \"Обзор\" задаются следующие исходные значения:

а) степень полинома m;

б) начальное состояние генератора синхронизирующей М-последовательности xh;

в) значение параметра k;

г) вид модуляции.

Программные комплекс должен рассчитать вышеуказанные значения параметров Н-канала и V-канала для всех пар М-последовательностей полиномов заданной степени для всех начальных состояний генератора информационной М-последовательности и выдать результаты максимального и минимального значения каждого параметра по форме, приведенной в приложении А для этого режима, в виде xls-файла:

R_B1_m_(xh;k).xls – при балансной модуляции,

R_B1Q_m_(xh;k).xls – при квадратурной балансной модуляции.

1.7.9 В режиме \"Подробно\" задаются следующие исходные значения:

а) степень полинома m;

б) номер полинома и начальное состояние генератора синхронизирующей М-последовательности xh;

в) значение параметра k;

г) вид модуляции;

д) номер полинома генератора информационной М-последовательности;

Программные комплекс должен рассчитать вышеуказанные значения параметров Н-канала и V-канала для заданной пары М-последовательностей полиномов заданной степени для всех начальных состояний генератора информационной М-последовательности и выдать значения каждого параметра
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